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Istniejace oznakowanie pionowe

| MEH|

Mleé%:g prowadzenia robot (Jezdnia)

Miejsce prowadzenia robét (Chodniki) 5

Projektowane usytuowanie oznakowania pionowego na czas robot

f_’ Projektowane oznakowanie pianowe na czas robot

~ Projektowane usytuowanie zapory na czas ro
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Miasto Leszno

Urzad Miasta Leszna

ul. Kazimierza Karasia 15

64-100 Leszno

Projekt organizacji ruchu na czas:

Remontu ulicy Niepodlegtosci w Lesznie

(odcinek od Ronda Solidarnosci do ulicy Ofiar Katynia)

Plan sytuacyjny - ETAP la

Leszno, ulica Niepodlegtosci

¥ upr. proj. data podpis ya

Faza projekiu

WKP/0388/POOD/19

12,2023,
spec; drogowa

Uzgodnienia

POR

Numer rysunku

3A

Skala

1:500




